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Dr. Marco Antonio Pérez Cisneros

Rector del Centro Universitario de Ciencias Exactas e Ingenierias
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Presente

En cumplimiento a lo establecido por el articulo 35, fraccion 11, y 42, fraccion |, de la Ley Organica
de la Universidad de Guadalajara, nos permitimos remitir a sus finas atenciones, para su gjecucion,
el dictamen emitido por la Comisién Permanente de Educacion, aprobado en la Sesion
Extraordinaria del H. Consejo General Universitario efectuada el 15 de diciembre de 2025:

Dictamen Nam. 1/2025/503: Se aprueba la reestructuracion del plan de estudios de la
Licenciatura en Ingenieria Robética, para impartirse en el Centro Universitario de
Ciencias Exactas e Ingenierias, en las modalidades escolarizada o mixta y bajo el sistema
de créditos, a partir del ciclo escolar 2026 "A".

Lo anterior, para los efectos legales a que haya lugar.

Atentamente
"PIENSA Y TRABAJA"
“1925-2025, Un Siglo de Pensar y Trabajar”
Guadalajara, Jal., 15 de dlClemb@_QZOZQ
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c.c.p. Dra. Maria del Socorro Pérez Alcala. Coordinadora General Académica y de Innevacién
c.C.p. Dra. Mirna Elizabeth Gonzéalez Barrera. Coordinadora General de Recursos Humanos
c.c.p. Mtro. Fabian Morales Cobos. Coordinador General de Control Escolar
C.op Archivo
CABD/MSVB/sbh*
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Presente

Por este medio, me permito hacer de su conocimiento que en el ejercicio de las atribuciones
gue me confiere el Gltimo parnafo del articulo 35 de la Ley Orgdanica, AUTORIZO provisionalmente
el dictamen emitido por la Comisién Permanente de Educacion del H, Consejo General
Universitario, en tanto el mismo se pone a consideracion y es resuelto de manera definitiva por
el pleno del H. Consejo General Universitario en su proxima sesion, a saber:

Dictamen NUm. 1/2025/503: Se aprueba la reestructuracion del plan de estudios de la
Licenciatura en Ingenieria Robética, para impariirse en el Ceniro Universitario de Ciencias
Exactas e Ingenierias, en las modalidades escolarizada o mixta y bajo el sistema de créditos, a
partir del ciclo escolar 2026 “A”,

Lo anterior, para los efectos legales a que haya lugar.

Atentarmente
"PIENSA Y TRABAJA"
“1925-2025, Un Siglo de Pensar y Trabajar”
Guadalajara, Jal., 28 de noviembre de 2025 {*
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C.C.0: Dra. Mima Elizabeth Gonzalez Barrera. Coordinadora General de Recursos HUmManos
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(efleia Mtro. Fabidn Morales Cobos, Coordnador General de Control Escolar
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A esta Comisidn Permanente de Educacidon ha sido tumnado el dictamen CONS-CUCEI/CE-
CH/011/2025, del 20 de junio de 2025, en el que el Centfro Universitario de Ciencias Exactas e
Ingenierias, propene la reestructuracién del plan de estudios de la Licenciatura en Ingenieria
Robética, para que se imparta en el Centro Universitario de Ciencias Exactas e Ingenierias, en las
modalidades escolarizada o mixta y bajo el sistema de creditos, a partir del ciclo escolar 2026 A",
conforme a los siguientes:

ANTECEDENTES

1. La Universidad de Guaddlgjara, es un organismo publico descentralizado del Gobiemo del
Estado de Jalisco con autonomia, personalidad juridica y patrimonio propios, cuyo fin es
impartir educacién media superior y superior, crear y difundir conocimientos, asi como
coadyuvar al desarrollo de la cultura en la Entidad, y cuya actuacion se rige en el marco del
articulo 30. y demds relatives de la Constitucién Politica de los Estados Unidos Mexicanos, la
particular del Estado de Jalisco, la legislacion federal y estatal aplicables, la Ley Organica de
la Universidad de Guadalajara, y las normas que de la misma deriven'.

2. Lo Ley General de Educaciéon determina que la educacion que imparta el Estado, sus
organismos descentralizados y los particulares con autorizacion o con reconocimiento de
validez oficial de estudios, inculcard entre otros, la generacién de conciencia y la adqguisicion
de los conocimientos, las competencias, las actitudes y los valores necesarios para el
desenvolvimiento arménico e integral de la persona y la sociedad. En consecuencia, los
contenidos de los planes v programas de estudio, de acuerdo al tipo y nivel educativo, serén
elementos bdsicos para la participacion social y el desarrollo humano integral?,

3. Lo Ley General de Educacién Superior declara como uno de los fines de la educacion,
coadyuvar, a través de la generacién, transmisién, aplicacion y difusidn del conocimiento, a
la solucién de los problemas locales, regionales, nacionales e intemacionales, asi como a la
conformacién de una socciedad mds justa e incluyente. En ese contexto, la educacion superior
fomentard el desarrollo humano integral del estudiante en la construccidon de saberes basados
en la generacion y desarrollo de capacidades y habilidades profesionales para la resolucion
de problemas, con el fin de garantizar la libertad, el bienestar y la tfransformacion social, Por
ofro lado, establece las modalidades Escolarizada, No escolarizada, Mixta y Dual para la
educacién superior?,

4. La Ley de Educacién del Estado Libre y Soberano de Jalisco menciona que la educacion
impartida en el estado de Jalisco persigue entre otros fines, la generacion de capacidades y
habilidades que aseguren el desarollo integral de los estudiantes®.
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! Universidad de Guadalajara (2021). Ley Orgdnica de Ia Universidad de Guadalgjara,

2 Camara de Diputados del H. Congrese de la Unldn (2021). Ley General de Educacion,

3 Cédmara de Diputados del H. Congreso de la Unién (2021). Ley General de Educacion Superior,
4 Goblerno de Jalisco [2020). Ley de educacién del Estado Libre y Soberano de Jalisco.
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5. Enel Plan Nacional de Desarollo 2025-2030, el Plan de Desarrollo de la Subregion Centro 2015-
2025 y el Pian Estatal de Gobemanza y Desarollo de Jalisco 2024-2030, Vision 2050,
comparten como objetivo mejorar el acceso, la cobertura y la calidad de la educacion,
reducir el rezago educativo, promover la equidad en las oportunidades educativas y mejorar
la vinculacion entre los sectores académico y productivo.

6. La Universidad de Guadalajara promueve una formacién integral y pertinente, orientada a
desarrollar estudiantes con pensamiento critico, creativo e innovador, y un fuerte compromiso
&tico y social. El Plan de Desarrolio Institucional 2019-2025, Vision 2030, impulsa la innovacion
educativa y curricular, promoviendo modelos de ensefianza-aprendizaje disruptivos, practicas
pedagdgicas innovadoras y la adaptacién de los programas a los cambios globales,
asegurando asf la pertinencia y calidad en la formacidén de los estudiantes. Para incrementar
la empleabilidad de los egresados, fortalece los vinculos con sectores productivos, y ofrece
orientacién profesional, y promueve la cultura del emprendimiento®,

7. El Centro Universitario de Ciencias Exactas e Ingenierias (CUCEI), como parte de la Universidad
de Guadalajara, destaca como institucion lider en las dreas de ciencias exactas e ingenierias,
fortaleciendo el talento mediante la innovacion, la investigacién, la colaboracién académica
y un sdlido compromiso social. Ofrece una infraestructura institucional robusta, con 18
programas de licenciatura, apoyados por 14 programas de maestria v 11 doctorados. Su
planta académica cuenta con mds de 1,500 personas, integrando alrededor del 45 % de
profesores de fiempo completo, entre los cuales, mas de una cuarta parte son miemioros del
Sistema Nacional de Investigadores (SNI) y mds del 60 % fienen reconocimiento PRODEP. En
2025, el CUCEI reporta 353 miembros del SNI, consolidandose como el centro con mayor
numero de investigadores en la Red Universitaria. Con una matricula universitaria sostenida de
casi 19,000 estudiantes de licenciatura, ingresos cercanos a 5,000 nuevos alumnos por ano y
alrededor de 1,400 egresados, mantiene su posicionamiento como referente educativo a nivel
nacional®,

8. El plan de estudios de Ingenieria Robdtica, inicié su operacion en el CUCEI en el ciclo escolar
2015" A", a partir de que el H. Consejo General Universitario, en sesién del 16 de octubre del
2014, aprobara el dictamen 1/2014/276.

9. Entre las fortalezas del programa de estudios vigente se reconoce su organizacion curricular
modular, la existencia de ambientes de aprendizaje variados, el hecho de que estd basado
en competencias y una sdlida infraestructura de laboratorios e investigacion cientifica en el
Centro Universitario.
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5 Unlversidad de Guadaldgjara (2023). Plan de Desarollo Institucional 2019-2025. Visidn 2030. Actudlizacién a medio camino.
6 Centro Universitarlo de Cienclas Exactas e Ingenierias. (enero2025). Numeralia. Universidad de Guadalajara,

hitps://www.cucel,udg.mxfes/acerca-de/numeralia
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Sin embargo, se identifican dreas de mejoras fundamentales. Entre las principales debilidades
se encuentran la falta de competencias en cada unidod de aprendizaje; no existen
prerequisifos, lo que provoca que el alumno pueda registrar cualquier materia
administrativamente sin relacién con el perfil del egresado de la licenciatura; no estan claros
los criterios en la forma en que organizaron las materias que integran cada uno de los maodulos,
por lo que se interpreta sélo como un conglomerado de unidades de aprendizaje sin la
identificacién clara de los temas y aprendizajes a lograr tipicos de una organizacién modular;
no se provee de una plataforma para asegurar el cumplimiento de una segunda lengua y, en
consecuencia, de su obligatoriedad como requisito de fitulacion; la ausencia de un mayor
nimero de unidades de aprendizaje de ciencias bdsicas y ciencias sociales que solicitan los
organismos acreditadores de un programa de ingenieria, como requisito para cumplir con el
perfil del egresado de la carrera; todos estos por mencionar algunos.

Ademds, se ha detectado rezago en la trayectoria escolar, debido a que las materias no se
encontraban articuladas en la malla curicular, lo que dificulia el avance de los alumnos ya
que los conocimientos que necesitaban para cursar algunas materias requerion mayor
madurez, situacién que repercute en el indice de reprobacién en algunas materias; por otra
parte, se obsenvd la falia de lineamientos para que el estudiante defina y desarrolie los
proyectos modulares.

10. Frente a este panorama, la actualizacion del plan de estudios no solo es pertinente, sino
estratégica, pues permitird consolidar un programa académico de vanguardia, alineado con
las tendencias globales, los avances tecnologicos y las necesidades del entomno productivo,
garantizando asi una formacién profesional infegral, pertinente y de calidad.

11. En este constante mundo de cambios, la robdtica y la innovacién van de la mano. El Foro
Econdmico Mundial define la innovacion como un procesc que implica convertir ideas en
valor, generar soluciones innovadoras en forma de productos, senvicios, tecnologias e incluso
nuevas formas de abordar los desafios cientificos y tecnolégicos’. La innovacion aplicada en
la robética le lleva a adaptarse a los constantes cambios y desafios en las diversas dreas en
las que tiene un impacto directo como lo son: automatizacion industrial, robotica méedica,
robdtica de servicios, exploracion espacial y terrestre, educacion, entretenimiento, entre ofras®,
Areas que son activadores econdmicos y ayudan al bienestar de la sociedad, resaltando la
participacion de los ingenieros en robdtica en la sociedad.

12. El témino robot se origina de la palabra checa “robota”, gue significa trabgjo forzado o
senvidumbre. Este témino fue utilizado por primera vez en 1920 por Karel Capek, en su obra
teatral titulo original en checo, "R.U.R, Rossumovi Univerzdini Roboti”, en espanol, Robots
Universales de Rossum. Karel Capek en el frabajo mencionado usa esta palalbora para descriloir
a androides artificiales creades en una fébrica para redlizar trabajos repetitivos y serviles. Con
el tiempo, el téimino robot se popularizé en la literatura de ciencia ficcidn y mas tarde en la

tecnologia, dando nombre a la disciplina robdtica®.
4
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acceso: 13 02 2024].
8 Federacion Intemacional de Robdilca (IFR), "World Robotics 2020 - Industrial Robots”, 2020. hitps.//ifr.org/ifr-press- /)7

releses/news/record-2. 7-million-robots-work-In-factories-around-the-globe (Ulimo accese: 13 03 2024].
¢ Robotics: Control, Sensing, Vision, and Infeligence” de C.8.G. Lee, K.S, Fu, R.C. Gonzalez.
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Con la definicidén dada anteriormente, incluso alguncs elecirodomésticos se considerarian
robots, el “Robot Institute of America” (Instituto de Robots de Ameérica) define robot como'®:

“Un robot es una mdaquina reprogramable, multifuncional, disenada para mover
materiales, partes, herramientas o disposifivos especificos a fravés de movimientos
variables programados para redlizar una variedad de tareas.”

La robdtica, de tener un origen en la ciencia ficcién, hoy en dia debido a una combinacion
de avances tecnoldgicos, demandas industriales y necesidades sociales es un drea
establecida de la ingenietia y campo de investigacion seria y active avalado por un gran
ndmero de libros y publicaciones alrededor del mundo.

La robdtica en la sociedad genera y ha generado cambios en diversas dreas, en general,
mejorando la calidad de vida. Por mencionar algunas de estas dreas y su impacto: En el
mercado laboral, los robots v la automatizacion han desplazado trabajos humanos
especialmente en las dreas de exigencia fisica, se podria percibir como algo negativo, pero,
todo lo contrario, este cambio ha creado nuevas oportunidades laborales mejores pagadas v
de menos demanda fisica como disefio, mantenimiento de robots y desarollo de software.

En la industria, la robdtica mejora los procesos de fabricacion, aumentando la eficiencia,
produccién y calidad de los productos. En medicinas, los avances en robdtica como sistemas
quirlrgicos robdticos y dispositivos médicos avanzados han generado diagndsticos confiables
y tratamienios menos invasivos con una recuperacion mds rdpida. Ademds de la asistencia
en la vida diaria, robots que realizan tareas simples del dia a dia.

13. La robdtica ha transformado significativamente a Mexico, especialmente en las Ultimas
décadas, impactando industrias clave como la automotriz v la manufacturera, Segun un
Informe de la Federacion Intemacional de Robdtica'!, México se ha posicionado en el lugar
nueve a nivel mundial de instalaciones de robots industriales, contfribuyendo al crecimiento
econdmico y a la competitividad internacional del pais.

14. Ademds, la robdtica ha revolucionado el sector de la salud en México'?, mejorando la
precision en cirugias y reduciendo los tiempos de recuperacion de los pacientes, Ademdas, ha
impulsado la educacién y la investigacion en ciencia y tecnologia, con universidades y centros
de investigacion estableciendo programas dedicados a la robdtica vy la inteligencia artificial.
Sin embargo, la automatizacion también plantea desafios, como la necesidad de adaptar la
fuerza laboral a las nuevas tecnologias y abordar preocupaciones sobre la perdida de
empleos en sectores mds tradicionales.

/’l

UNIVERSIDAD OF GUADALAJARATC Robot Technology Fundamentals, Douglas M. Considine, Glenn D. Considine.

H. CONSEJD GENERAL UNINERSITARID 11 v Robotics 2023 Report: Asia ahead of Europe and the Americas.
hitps://ifr.org/ifr-press-releases/news/world-robotics- 202 3-report-asia-ahead-of-europe-and-the-americas [Ufime acceso!
01/03/2024].
12 Cirugla robdtica: el future de la salud ya es una realidad
httos:/fwww.forbes.com.mx/cirugia-robotica-el-futuro-de-la-salud-ya-es-una-realidad [UITimo acceso: 01 03 2024].
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15. En México, se viven distintos cambios econdmicos y tecnoldgicos, asi como sociales y
culturales. Ante ello, las universidades del pais enfrentan nuevos retos en sus proplos procesos
académicos para afrontar el impacto de esos cambios y un entomno globalizado. Por ello, la
Universidad de Guadalajara actudliza de manera permanente sus planes y programas de
estudio debido a las demandas tanto de los factores que promueven el desarrollo econdmico
como de la sociedad.

16. Las tendencias en el campo de la robdtica en la actualidad resaltan la infegracion progresiva
de la inteligencia arfificial, la necesidad de nuevas habilidades laborales y la expansion de la
robdtica mds alld de los entornos tradicionales de fabricacion. Conforme a lo reportado por
ABB'?, los avances en inteligencia artificial estdn catalizando la implementacion y el
posicionamiento de robots auténomos, lo cual amplia el espectro de tareas que estos pueden
llevar a cabo. Adicionalmente, se anticipa gue la simplificacion continua del software vy los
confroladores empleados para la programacién de robots reducird las barreras para la
adopcién de esta tecnologia. Otra tendencia es la creacion de redes digitales conectadas
que permitiran una integracién répida y sencilla de robots, controladores y software de distintos
proveedores. Esto hard que los robots sean mds accesibles y permitird que las empresas mas
pequenas y emergentes adopten la automatizacion.

Ofras dreas importantes por considerar son:

Biorobdtica': La biorobdtica es un campo emergente gue combina elementos de la biologia
y la robdtica para crear sistemnas que imitan o se inspiran en organismos vivos. Actualmente, la
biorobdética tiene aplicaciones en diversas dreas, como la medicina, la agricultura, la
exploracién espacial y la industria.

Robdtica Industrial'®: Robots en entomos de produccién y fabricacion disefiados para realizar
tareas repetitivas con alta precision y velocidad, como ensambilaje, soldadura, pintura y
manejo de materiales. La robdtica industrial ha revolucionado la eficiencia y la seguridad en
las lineas de produccion, reduciendo los costos y mejorando la calidad del producto.

Robética de servicio'®: Desarrollo de robots que realizan tareas de servicio para asistir a los
humanos en diversas actividades. Estos robots se utilizan en una amplia gama de aplicaciones,
como la atencidn médica, la limpieza, la asistencia personal, la educacion y el
entretenimienio. La robdtica de servicio busca mejorar la calidad de vida y la comodidad de
las personas, asl como aumentar la eficiencia en las tareas de servicio.
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13 ABB predice las principales tendencias en robética para 2023
hittps:/fnew.abb.cormynews/es/cdetall/100390/abb-predice-las-principales-tendencias-en-robofica-para-2023 [Utimo
acceso: 01/03/2024].

14 The Science of Soft Robots, 2023. Suzumer, K. Fukuda, K. Nilyama, R. Nakalma, K. Springer.

'8 Fundarmentals of Modern Manufacturing: Mcterials, Processes, and Systems. 2014, Groover, M. P, John Wiley & Sons.
18 springer Handbook of Robotics. 2016. Sicllano, B., Khatib, O. Springer.
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Robética movil'’: La robdtica madvil se refiere a los robots que tienen la capacidad de moverse
en su entorno. Estos robots pueden ser autdnomos o teleoperados y se utilizan en diversas
aplicaciones, como la exploracién espacial, la vigilancia, el fransporte de materiales y la
investigacién cientifica. La robdtica mévil combina aspectos de la inteligencia artificial, la
navegacion, la percepcion sensorial y el conirol de movimiento para permitir que los robots se
desplacen y reclicen tareas de manera efectiva.

Robdtica cognitiva': Robdtica que integra técnicas de inteligencia arificial y ciencia
cognitiva para crear robots capaces de redlizar tareas complejas de manera autonoma,
adaptdndose @ su entomno y aprendiendo de él. Estos robots cognitivos pueden tomar
decisiones, resolver problemas y entender el lenguaje natural, lo que les permite Interactuar de
manera mdas natural y efectiva con los humanos.

Control Inteligente'?: Enfoque en la ingenieria de control que utiliza técnicas de inteligencia
artificial, como la légica difusa, las redes neuronales y los algoritmos genéticos, para disenar
sistemas de control que puedan adaptarse y aprender de su enforno. Este tipo de contiol
busca mejorar el rendimiente de los sistemas al permitiles manejar la incertidumibre vy la
complejidad de manera mds efectiva que los métodos de control convencionales.

Telerobética?: Rama de la rebdtica que se ocupa del control remoto de rolbots a distancia,
utilizando tecnologias de comunicacion inaldmbrica o con cable. Esta disciplina permite a los
operadores humanos interactuar con robots en entornos peligrosos, inaccesibles o lejanos, a
tfravés de interfaces que pueden incluir joysticks, pantallas tactiles o sistemas de realidad virtual.
La telerobdtica se aplica en una variedad de campos, como la medicina (cirugia robdética a
distancia), la exploracion espacial, la inspeccién y el mantenimlento de infraestructuras v la
gestién de desastres.

Autotrénica?!: También conocida como electrdnica automotriz, es una disciplina de la
ingenieria que combina elementos de la electidnica y la ingenieria automotriz para el
desarrollo y la aplicacion de sistemnas electiénicos en vehiculos, Esto incluye sisternas de control
electrdnico, sistemas de diagndstico a bordo, sistemas de seguridad activa y pasiva, sistemas
de infoentretenimiento, y sistemas de comunicacién vehicular, entre ofros,

En la blsqueda de fuentes de informacion para identificar las tendencias globales y
necesidades de formacién de profesionales de robodtica, surgen referentes sociales,
institucionales e industriales, entre ellos se encuentran en el dmbito nacional diversos
programas e instrumentos de desarrollo en este sector, cuyo andlisis revela lo siguiente:

UNIVERSIDAD DE GUADALAJARA
H. CONSEJD GENERAL UNIVERSITARIO 4

7 Infroduction to Autonornous Mobile Robots. 201 1. Siegwart, R., Nourbakhsh, | R., Scaramuzza, D. MIT Press.

18 A Survey of Artificial Cognitive Systems: Implications for the Autonomous Development of Mental. 2007. Vermnon, D., Mettq,
G., & Sandinl, G. Capabilities In Computational Agents. [EEE

1% Un Enfoque Aplicado del Control Inteligent, 2011, Santos, M. Revista lberoamericana de Autorndtica e Informdtica
Indlustrial (RIAI).

2 Infeligent Networked Teleoperation Control. 2015. Li, Z. Xia, Y. Su, C. Springer

«@' 21 Understanding Autormotive Electronics: An Engineering Perspective, 2020, Ribbens, W. B. Elsevier.
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En téminos aparentemente opuestos, se encuentran las demandas de profesionales con
formacion en robdtica para los sectores de RAAS (Robot As A Service), siendo las grandes
empresas las que buscan expertos en robdtica y, por ofia, las pequenas empresas buscan
versatiidad en el profesional, con capacidad para adaptarse a los cambios de sus proyectos
de manufacturas.

Una de las dreas con mayor crecimiento es el disefio y redisefio de los sistemas robdticos para
la industria de manufactura, el cual dard oportunidad laboral a los profesionistas en robots
industriales.

Debido a que se estdn produciendo numerosos cambios tecnologicos gue provocan una
demanda creciente de sistermas robdticos a medida. Actualmente, este perfil estd siendo
requerido por empresas de servicios, de tecnologia, consultoria y pequenas “starfups”,

Una gran capacidad de pensamiento ldgico racional, alto nivel matemdtico y de software, un
buen conocimiento del campo donde se va a realizar el andlisis y una buena capacidad de
sintesis y visualizacion de las conclusiones de su andlisis.

Hasta ahora, la robdtica, la inteligencia artificial y el aprendizaje mdaqguina, la nanotecnologia,
la impresién 3D vy la ingenieria genética han progresado de manera acelerada vy
descoordinada, pero en los préximos tres afos estos desarrollos propios de la cuarta revolucion
industrial causardn un impacto incremental tanto en los modelos de negocio de las empresas
como en el mercado laboral.

17. Respecto al campo ocupacional, de acuerdo con el Instifuto Mexicano para la
Competitividad A.C. (IMCO)2 y con el Reporte Futuro del Empleo 20252 del Foro Econdmico
Mundial, los cambios tecnolégicos estdn jugando un papel central en la transformacion del
rmercado laboral en México. El estudio sefala gque 63% de las empresas anficipa un mayor
uso de la robdtica en los préximos cinco anos, mientras que 82% fiene como objetivo acelerar
la automatizacién de procesos y tareas. Esta tendencia incrementard la demanda de
profesionales con habilidades técnicas y analticas orientadas al disefo, operacion,
mantenimiento y mejora de sistemas autormatizados, asi como al desarrollo de soluciones
innovadoras que integren principios de sostenibilidad y eficiencia productiva. En este contexio,
la ingenieria en robdtica se consolida como una disciplina estratégica para la modernizacion
industrial vy la competitividad nacional, al responder a la creciente necesidad de talento
especializado en autormatizacién, control inteligente y desarrollo tecnoldgico aplicado.

De acuerdo con el Observatorio Laboral (OLA) de la Secretaria del Trabajo y Prevision Social
(STPS), las carreras alineadas con el eje de la Ingenieria en Sistemas Digitales y Robdtica, estan
catalogadas como profesiones con mayor proyeccion, lo que refuerza su pertinencia para el
entorno laboral emergente, gracias al auge tecnoldgico®,

) AJAR
DAD DE GUADAL
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2 IMCO. Reporte Futuro del Empleo 2025. https:/fimco.org.mxfreporte-futuro-del-emplec-2025/

2 Foro Econdmico Mundial, Future of Jobs Report 2025.
https://reports.weforum.org/docs/WEF_Future_of_Jolbs Report_2025.pdf

24 Opsevatorio Laboral (OLA-STPS). Las carreras con el mejor futuro. hitps:/fwww.cbservatoriolaboral.gob. mix/static/que-

quieres-serfCarreras_melor_futuro.himi e
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Un ingeniero en robdtica en México puede trabajar en diversas dreas, incluyendo la industria
manufacturera, automotriz, aerondutica y médica. También puede participar en el desarrollo
de sistemas de Inteligencia arfificial en empresas tanto nacionales como infermacionales.
Ademds, tiene la oportunidad de desempenarse en centros de investigacion y desarrollo de
nuevas tecnologias, asi como en administracion y consulforia en sistemas digitales. La
docencia es otra opcidn, impartiendo materias relacionadas con matemdticas, fisica e
ingenieria.

Una busqgueda en LinkedIn?, la plataforma lider mundial en red de contactos empresarial y
blsgueda de empleo, revela gue, en Jalisco, empresas destacadas como Amazon, CISCO,
Flex, Ford, Huawei, IBM, Intel, Microsoft y Samming, ofrecen oporfunidades para ingenieros en
robdtica. Al ampliar la bUsqueda a nivel nacional, se pueden encontrar posiciones similares en
diversas localdades, destacando la importancia de la robdtica en el panorama laboral
actual.

De acuerdo con los datos del Observatorio Laboral (OLA), las dreas de la ingenieria afines a la
Robdtica, como Electiénica y Tecnologia de Telecomunicaciones, Ingenieria Mecdnica,
Electrénica y Tecnologia, e Ingenieria Industrial, Mecdnica y Metalurgia, registran una alta
empleabilidad, con cerca de un millén y medio de profesionistas ocupados en conjunto. Estas
cifras reflejan la sdlida demanda de perfiles especializados en disefio, infegracion y
mantenimiento de sisternas automatizados. El ingreso mensual promedio para estas areas se
sittia entre $18,800 vy $20,600 MXN. En cuanto a la distibucion por género, la participacion
masculina predomina entre el 75 y el 4%, en comparaciéon con el 6 al 25% de mujeres, lo
gue senala un drea de oportunidad para promover mayor inclusion en las ingenierias
tecnoldgicas?.

Una oportunidad laboral significativa para los ingenieros en robdtica también radica en el
extranjero, donde es comun gue empresas de paises desarrollados busquen mano de obra
calificada proveniente de naciones en desarrollo, incluido México?.

Aunque los efectos de esta practica en los paises de origen pueden ser objeto de debate,
ofrece beneficios personales para los profesionales que emigran. Ademds, contribuye al
reconocimiento infemacional de las instituciones educativas de origen, ya que el prestigio de
estas universidades se incrementa a medida que sus egresados se destacan en el ambito
global. '
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% |nkedin. hitps://www.linkedin.com [Uimo acceso: 04 03 2024],

26 Opservatorio Laboral (OLA-STPS) Estadisticas de carneras profesionales por area: Ingenierias.
httos://www.observatoriolaboral.gob. mx/static/astudios-publicaciones/ingenieras. hitrmil

27 profesionales que emigran. Una comparacion entre enfermeras e ingenieros mexicanos en Estados Unidos. 2017.
Hualde, A. Rosales, Y. Espiral, https://www.redalyc.org/iournal/1 38/13854893005/htrmif [Ullimo acceso: 04 03 2024].
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El Institute of Electrical and Electronics Engineers Robotics & Automation Society (IEEE- RAS)
examina como el campo de la robdtica se ha desarrollado en reconocimiento de los avances
tecnoldgicos y el crecimiento de la importancia social de la robdtica. Intenta desarroliar el
entendimiento del desarrollo de la robdtica come un campo de estudio cientifico y practica
tecnoldgica que toma en consideracion tanto experencias individuales como sistemas
dindmicos mds extensos que han dado forma al campo de estudio.

Hace uso de entrevistas, encuestas en linea y documentos producidos en €l area para
identificar a los individuos, instituciones, eventos e ideas que influido significativamente en Ia
trayectoria de desamollo de o robdtica y para entender de mejor manera cémo han
cambiado a lo largo de los anos las metas cientificas, prdcticas, aplicaciones sociales vy
percepciones sobre la robdtica?®,

18. Skills Framework for the Information Age (SFIA). Este marco de competencias describe las
habilidades requeridas por profesionales en funciones relacionadas con las tecnologias de la
informacién. Consiste en un sistema de consulta y contribucién ablerto por parte de personas
con experiencia practica real en la gestion de habilidades en entomos comoratives y
educativos, La estructura general del SFIA son seis categorias (estrategia y arquitectura; cambio
y transformacién; desarrollo e implementacion; entrega y funcionamiento; habilidades vy
calidad; relaciones y compromiso) y una estructura de siete niveles, con niveles genéricos de
responsabilidad y habilidad descritos en uno © mds de los siete niveles (seguir, ayudar, aplicar,
permitir, garantizar-aconsejar, poner en marcha-influir y establecer estrategia-inspirar-movilizar).
Las definiciones describen los comportamientos, los valores, el conocimiento vy las
caracteristicas que una persona deberia tener para poder ser identificado como competente
en un nivel, Cada nivel cuenta con una palabra o frase orientadora que actia como breve
indicador.

Si bien diversas competencias descritas en SFIA se adecuan al campo de la robdtica al ser
ésta una ingenieric multidisciplinar, existen solicitudes para infroducir nuevas competencias y
dreas dentro del marco, tal es el caso de la solicitud #80 Cognitive Computing and Robotics??,
Marco de Referencia 2018 del CACEl en el contexto intemnacional (ingenierias)®. A
continuacion, se franscriben los perfiles incluidos en este marco:

Ciencias bdsicas. Entendidas como una sdlida formacion del estudiante, al dotarlo del
conjunto de conocimientos y habilidades que aborden el estudio de conceptos y soluciones
tedricas de problemas relacionados con las ciencias bdsicas (matemdticas, fisica, quimica y
biologia para cierfas disciplinas) y desarrollen en el estudiante las herramientas y habilidades
matemdticas, 1dgico espaciales y de razonamienio para predecir y escudrifar escenarios, €l
andlisis de datos vy la comprensién de los fendmenos quimicos y fisicos gue le permitan el
andilisis v la resolucion de problemas de ingenieria; debe abarcar un minimo de 800 horas bajo

la conduccién de un academico,
A
28 hftps:/fwww.leee-ras,org/roboticshistory/atout.himi (Utimo acceso: 13 03 2024, ,
29 https://sfla-online org/en/sfia-8/change-requests/cognitive-computing-and-robotics (Ulfimo acceso: 13 03 2024).
30 hitp:ffcacel.org.mx/nvs/invs02/nvis0210.php (Utimo acceso: 13 03 2024].
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Ciencias de la ingenieria. Entendidas como el conjunto de heramientas técnicas y
metodoldgicas provenientes de distintas disciplinas que permitan la solucién de problemas de
ingenieria bdsica y que requieren para su consecucion el manejo adecuado de las ciencias
bdsicas y una apreciacion de los elementos importantes de ofias disciplinas de la ingenieria;
debe abarcar un minimo de 500 horas baijo la conduccién de un académico.

Ingenieria aplicada. Enfendida como el conjunto de conocimientos y habilidades que
implican la aplicacion de las matemdticas y ciencias de la ingenieria a problemas practicos
de la disciplina; debe abarcar al menos 250 horas bajo la conduccion de un académico.
Disefo en ingenieria. Entendido como la integracion de matemdticas, ciencias naturales,
clencias de la ingenieria y estudios complementarios para el desarrollo de elementos, sistemas
y procesos para satisfacer necesidades especificas. Este es un proceso credtivo, interactivo y
abierto, sujeto a las limitaciones, que puede regirse por normas o legislacion en diversos
grados, dependiendo de la disciplina. Puede referirse a factores econdmicos, de salud, de
seguridad, ambientales, sociales u ofros aspectos interdisciplinarios. Debe abarcar al menos
250 horas bajo la conduccién de un académico.

Ciencia economica administrativa. Conjunto de conocimientos vy habilidades de las
disciplinas econdmicas y administrativas Utiles para comprender el impacto del entomo
econdmico en los proyectos de ingenieria para planificar, organizar, gestionar, dirigir y controlar
proyectos y procesos, asi como evaluar e interpretar los resultados. Debe abarcar como
rminimo 200 horas bajo la conduccion de un academico,

Capacidades:

1. Identificar, formular vy resclver problemas de ingenieria aplicando los principios de las
clencias bdsicas e ingenieria;

2. Aplicar, analizar y sintetizar procesos de diserio de ingenieria que resulten en proyectos que
cumplen las necesidades especificadas;

3. Desarrollar y conducir una expermentacion adecuada; analizar e interpretar datos vy utilizar
el juicio ingenieril para establecer conclusiones;

4. Comunicarse efectivamente con diferentes audiencias;

5. Reconocer sus responsabilidades éticas y profesionales en situaciones relevantes para la
ingenieria y redlizar juicios informados, que consideren el Impacto de las soluciones de
ingenieria en los contextos global, econdmico, ambiental y social;

6. Reconocer la necesidad permanente de conocimiento adicional y tener la habillidad para
localizar, evaluar, integrar y aplicar este conocimiento adecuadamente, y

7. Trabojar efectivamente en equipos que establecen metas, planean fareas, cumplen
fechas limite y analizan riesgos e inceridumbre.

El Instituto de Andlisis Global McKinsey menciona que la mitad de las actividades laborales de
2017 estardn automatizadas para 2055 y mds del 50% de las actividades laborales en México
: podrian ser automatizadas con tecnologias existentes, Mexico se ha ubicado como el cuarto
UNIVERSIDAD DE GUADALAJARA importador mundial de robots industiales segin datos de la Organizacién Mundial de
H, GOS0 GAERAL HTERRTAR Comercio (OMC). Sin duda los empresarios le estén apostando a la automatizacién y a las
cadenas de valor industrial que estdn en aumento en la industria aeroespacial, automotriz,

electrénica y TIC.,
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En nuestros dias, hay una gran expectativa en la Licenciatura en Ingenieria Robdética; por ello,
se pretende formar profesionales con equipos de punta, tecnologia actualizada y técnicas
modermnas para que los empleadores no asuman el costo de capacitacion y adiestramiento.
Asimismo, se desea promover una formacién humana, gue refleje valores, proyeccion
personal, habilidades para relacionarse y capacidad de desenvolvimiento, competencias
técnicas y profesionales, ademds del gusto por la investigacién vy el estudio de posgrados y
especialidades, ya sea en nuestra instituciéon o en alguna ofra, para que responda a las altas
exigencias que demandan los tiempos actuales.

En virtud de lo anterior, se formardn vinculos con empresarios para disenar nuevas estrategias
que coloquen a los futuros profesionales de la Licenciatura en Ingenieria Robdtica a la
vanguardia por sus conocimientos y se incorporen al mercado laboral o establezcan sus
propias empresas. El egresado de la carrera en Ingenieria Robdtica tendrd habilidades
adicionales al conocimiento tedrico general gue actualmente ofrece el plan de estudios.

En el modelo educativo de la Universidad de Guadalajara se menciona que “en una sociedad
gue depende cada vez mds del conocimiento, somos competentes cuando dominamos un
saber hacer y un determinado campo del saber. Con esta base, para la modificacion del
plan de estudios, se adopta un enfoque centrado en competencias.

19. El Comité Técnico de Disefio Curicular acordd las etapas para el disefio curricular, entre las
que se encuentran: diagndstico e identificacion de la problemdtica operativa del actual plan
de estudios; definicion del perfil del egresado y diseno del plan de estudios (gue incluye
objetivo general vy objetivos especificos; perfiles de egreso, infermedio e inicial; dreas de
formacién; matiices de integracion de competencias por dreds y campos de formacion).

20. La reestructuracion del plan de estudios de la Licenciatura en Ingenieria Rokdtica fue
aprobada en diferentes instancias colegiadas del Centro Universitario de Ciencias Exactas e
Ingenierias. En primer lugar, el Colegio Departamental del Departamento de Innovacion
Basada en la Informacion y el Conocimiento aprobd la propuesta en su sesion del 12 de marzo
de 2024, segln consta en el Acta 12/03/2024. Posteriormente, el Consejo Divisional de Ia
Divisién de Tecnologias para la Integracion Ciber-Humana la ratificd el 13 de marzo de 2024,
mediante su sesidn extraordinaria. Finaimente, el Consejo del Centro Universitario, en su sesion
del 25 de junio de 2025, aprobo el dictamen No. CONS-CUCEI/CE-CH/011/2025, de fecha 20
de junio de 2025, segun lo asentado en el Acta de la Sesién 08/2024-2025.

21. El objetivo general es formar profesionistas en Ingenieria Robdtica capacitados para construir,
identificar, disefiar y analizar mecanismos robdticos, prototipos de interfaz de usuario y aplicar
innovacién tecnoldgica en las organizaciones, especializindose en biorobdtica, robdtica
industrial, de semvicio y moviles, robdtica cognitival, control inteligente y telerobdtica.

UNIVERSIDAD DE auammn 22, Los objetivos especificos del plan de estudios son:
HI. COMSEJD GEHERAL UNIVERSITARID
a) Desarollar en el estudiante capacidades cognitivas y procedimentales en las dreas de
la robdtica con énfasis en sistemas de control, sistemas inteligentes y el andlisis de
sistemas robdticos;
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b) Promover en el estudiante la adquisicion y mejora permanente de las habilidades y
actitudes necesarias para la interaccion con las demds personas, el frabajo colaborativo,
el respeto por las diferencias culturales y sociales, asi como el desempeno ético de su
profesién, y

c) Mejorar las habilidades de comunicacion en lengua extranjera para desempenarse en
ambitos productivos vy académicos que demandan la solucion de problemas técnicos
en la ingenieria e innovacion.

23. Lo metodologia del disefio curricular para la Licenciatura en Ingenieria Robdtica se
fundamenta en un Modelo de Disefio Curricular por Competencias combinado con un Sistema
Modular Mixto, Este enfoque se centra en desarrollar los conocimientos, habilidades, actitudes
vy valores esencicles para el ejercicio profesional, a través de dreas de conocimiento
especificas en el campo de la ingenieria. Por su parte, el Sisterna Modular Mixto estructura el
curiculo en madulos flexibles y adaptativos, permitiendo una personalizaciéon del aprendizaje
y fomentando la formacién integral. Las etapas del disefio curricular incluyeron el diagndstico
e Identificacién del objeto de estudio de la robdtica, la definicion del perfil del egresado vy el
diseno del plan de estudios. Para integrar el perfil del egresado, se identificaron competencias
y estdndares profesionales de organismos nacionales e internacionales, analizados por grupos
de interés como empleadores, investigadores, académicos, profesores, egresados y
estudiantes. Las competencias seleccionadas por los grupos de interés fueron revisadas,
integradas y organizadas por un Comité Técnico para determinar las competencias del perfil
de egreso de Licenciatura en Ingenieria Robotica por dreas de conocimiento y por médulos.

24, Las dreas de conocimiento del Ingeniero en Robdtica representan los pilares fundamentales

sobre los cuales se estructura el proceso formative de los estudianies y aseguran gue su

formacion esté alineada con las demandas actuales del mercado laboral v los objetivos
académicos del programa. El perfil de egreso de la Ingenieria en Robodtica queda definido
por las competencias, en funcidn de las siguientes dreas de conocimiento:

q) Area algoritmos de computacién: contiene competencias tanto de ciencias basicas de
matemdticas, asi como técnicas y métodos de la programacion y solucién de
problemas matemdticos aplicados a la computacion, Son los estudios centrados en la
investigacion, creacién e innovacién de teorias, modelos y métodos formales de la
computacion;

b) Area sistemas inteligentes: desarnolla los conocimientos y habilidades para los
fundamentos, paradigmas y técnicas propias de los sistemas infeligentes. Un sistema
inteligente simula conocimiento, razonamiento, entendimiento del entorno  vy/o
experiencia, con la intencidn de llegar a la construccidon de un mecanismo o arfefacto
gue emule caracteristicas de los seres infeligentes;

c) Area interacciéon humano computadora: busca crear sistemas intuitivos y eficientes para
los usuarios. Se centia en el diseho vy la usabiidad de las interfaces e interaccidn
adaptada al usuario para cumplir con los objetivos de dicho usuario en forma efectiva y

UNIVERSIDAD DE GUADALAJARA con una buena experiencia, y . . .

H.CONSEJO GERERALUNNERSTARD o) Arear sistemas de control: utiliza sensores para medir variables, controladores para

procesar la informacién y tomar decisiones, y actuadores para realizar acclones, con el

fin de permitir obtener los resultados esperados y aminorar las fallas que se lleguen a

presentar fodo con el fin de mantener el proceso dentro de los pardmetros corectos, ya

sea de forma manual o automdtica.
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e) Area de gestion y sociedad: se incluyen las arfes y humanidades entre ellos los estudios
de historia, filosofia y sociologia, ética y légica para afrontar los retos de las sociedades.
Incluye con confenidos curiculares generales sobre el campo de innovacion de
tecnologias, comunicacion y emprendimiento, con una perspectiva multidisciplinaria.

25. Los médulos disciplinares que se definen en la carrera y que corresponden a las rutds
orlentadoras, de las cudles los dlumnos pueden elegir cursar por 1o menos dos, son los
siguientes:

a) Modulo bicrobdtica: parte del disefo de robots que Imitan la naturaleza a través del
estudio de movimiento en sistemas biclogicos vy su emulacion por medio de sistemas
robdticos para crear sisternas mas eficientes y versatiles; permite desarroliar tecnologics
gue pueden realizar tareas complejas en entormos dificiles, a fravés de la biomimesis;

b) Moddulo robdtica industrial de servicio y méviles: integra sistemas no auténomaos vy sistemas
auténomos para soluciones a través de tareas en ambientes de trabajo @ menudo
hostiles con robots industriales o robots de servicio;

c) Mddulo robdtica cognitiva: interaccidn de los robots con su entorno formando en cuenta
tanto los aspectos fisicos y algoritmicos del control como las arquitecturas de control y
adaquisicién de datos incorporando conceptos multidisciplinarios de adaptacién;

d) Mddulo control inteligente: utiliza técnicas de infeligencia artificial como la légica difusa,
las redes neuronales y el aprendizaje automdtico para fomar decisiones, adaptarse vy
optimizar su desempeno de forma auténoma para alcanzar el rendimiento éptime en un
tiernpo mds corto;

e) Mcdédulo telerobdtica: comunica dos dispositivos que se encuentran a distancia, en un
extremo se establece el dispositivo control, que puede ser operado por uno o mas
humanos y del ofro extremo se encuentra el dispositivo gue redlizarg todas Ias acciones
con cierto nivel de exactitud, estos mecanismos robdticos son interconectados mediante
internet o wifi dependiendo de la distancia a la que se encuentre, v

f) Modulo tecnologias emergentes: se integrardn competencias gue respondan a las
necesidades de especidlizacidon que se presenten en un contexto disciplinar o
institucional.

26. En términos generales los aspirantes a los programas educativos del CUCE| provienen de

enfidades educativas perenecientes al sistemna educativo nacional, concretamente al

Sistema de Educacion Media Superior (SEMS), el cual se compone de diversos subsistemas:

Bachillerato (General vy Tecnologico) y Profesional Técnico. Los distintos planes de estudio

comparten las competencias genéricas vy disciplinares, diferencidndose en las competencias

extendidas en el caso de los bachilleratos, y en las competencias profesionales bdsicas de los

b - S profesionales técnicos. De tal forma que el perfil del egresado del nivel medio superior, se

convierte en el perfil de ingreso de los admitidos a la Licenciatura en Ingenieria Robdtica, que
deberdn contar con las siguientes competencias generales y disciplinares:

aéw__v_‘:_j,l a) Adopta procesos de razonamiento matemdtico tanto intuitivos como formales tales

UHIVERSIDAD OE ﬁu.\nm}ii«mﬂg como observar, intuir, conjeturar, y argumentar, para relacionar informacion y obtener

. COHISEJ0 GERERAL UNNERS conclusiones de problemas (mafemdticos, de las ciencias naturales, experimentales v
tecnologia, sociales, humanidades, y de la vida cotidiana);

b) Modela vy propone soluciones a problemas tanto tedricos como de su entorno,

empleando lengudije y técnicas matemdticas;
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c) Explica el planteamiento de posibles soluciones a problemas y la descripcidn de
situaciones en el contexto que les dio origen empleando lengugje matemdtico v lo
comunica d sus pares para analizar su pertinencia;

d) Usa heramientas digitales para comunicarse y colaborar en el desarrollo de proyectos v
actividades de acuerdo con sus necesidades y contextos;

e) Soluciona problemas de su entomo utilizando el pensamiento y lenguaje algoritmico;

f) Lasy los estudiantes comprenden que es la materia y conciben sus interacciones para
explicar muchas observaciones y fendmenos que experimentan en la vida diaria. A partir
de una profunda comprension de la estructura de la materia v de sus posibles
combinaciones identifican por que hay tantas y tan diferentes sustancias en el universo.
Explican que la circulacion de materia y energia estd presente en todos los materiales vy
organismos vivos del planeta. Finalmente, los materiales nuevos pueden ser disehados a
partir de la comprension de la naturaleza de Ia materia y ser utilizados como herramientas
tecnologicas para la vida cotidiana, y

g) Lasylos estudiantes comprenden que la conservacion de la energia es un principioc que
se utiliza en todas las disciplinas cientificas y en la tecnologia, ya que aplica a todos los
fendbmenos naturales, expermentales y tecnologia, conocidos; se utiliza tanto para dar
sentido al mundo que nos redea, como para disefiar y censtruir muchos dispositivos que
utiizamos en la vida cotidiana. Reconocen los mecanismos por los que la energia se
transfiere y que la energia fluye de los objetos o sistemas de mayor temperatura a los de
menor tfemperatura.

27. De acuerdo con estas competencias, el perfil de ingreso con el que debe contar el aspirante
a estudiar la Licenciatura en Ingenieria Robdtica es el siguiente: tener la capacidad para
comprender y explicar modelos y algoritmos, asi como abordar y resolver problemas en dreas
bdsicas de matemdticas, fisica, utiizando principios de disciplinas cientificas y tecnoldgicas; y
poder utilizar heramientas digitales para comunicarse y colaborar en diversos contextos

28. El egresado de la Licenciatura en Ingenieria Robdtica es competente en disefar, construir y
modificar robots, desarrollar e implementar algoritmos de control de robots, plantear soluciones
robdticas para la industria, contribuir al desarrollo de nuevas tecnologias en el campo de la
robdtica. Ademds de que estd altamente calificado para el disefio, desarollo, mantenimiento
e implementacién de sistemas sofisticados en la industria, en dreas que han lievado a los
paises desarollados a alcanzar los niveles de produccién y calidad que los caracterizan,
principalmente en los giros de la electronica, la automotriz, 16 aeroespacial, la manufactura
de productos quimicos y pldsticos, la salud, entretenimiento y agricola. Lo que le brinda la
capacidad de identificar, formular y resclver problemas de ingenieria robdtica en diversos
contextos.

il

;G‘-""m‘,ﬁgm D€ SUABMa TN
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El perfil de egreso de la Llicenciatura en Ingenieria Robdtica queda definido por las
competencias que se alcanzan en cada una de las dreas de conocimiento de la carrera:

B VIVEvEL @

® PIENZAY ®

Area algoritmos de computacion:

unveasioan e cuanatars - @) C.UAALT19 Ser capaz de implementar sistemas de control utilizando médulos electrdnicos

H. CONSEJO GENERAL URIVERSITARIO como minOCOﬂTFO!GdO[eS.

Area sistemas inteligentes:

b) C.UAC.242 Constiuir componentes robdticos funciondles investigando e integrando
conocimientos de practicas de ingenieria mecdnica, eléctrica y de software.
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Area interaccién humano computadora:
c)] C.UAL.20 Saber utilizar y disenar algoritmos para generar las trayectorias de movimiento,
con suficiente precision, para posicionar adecuadamente diferentes tipos de robots,
Area sistemas de control:
d) C.UAA.120 Tener la capacidad de aplicar terminologia relevante del control automdtico
en la descripcion de problemas y soluciones de robots,
Area gestion y sociedad:
e) CE.SL211 Capacidad para comprender y aplicar los principios v las técnicas de gestion
de la calidad y de la innovacion tecnoldégica en las organizaciones.

Ademds, este perfil de egreso se complementa con dos competencias gue se desarollan en
los modulos segin la seleccion gue haga el estudiante:

Médulo biorobética:

f) RO.BL373 Modela y construye sistemas de robdfica suave con base en disefo
bicinspirado y componentes especiales con keneficio para la sociedad (UDG/CUCEI)

Médulo robética industrial, de servicio y méviles;

g) RO.BL377 Personalizar los sistemas no auténomos existentes en sisternas auténomos o
semiautonomos mediante el disefo e infegracidn de soluciones y el desarnollo de
algoritmos vy controles de autonomia.

Maédulo robdtica cognitiva:

h) RO.RC.380 Proponer soluciones integrales desde el punto de vista de la ingenieric
robdtica cognitiva.

Médulo control inteligente:

i) RO.T0.383 Conocimiento y aplicacion de los principios fundamentales y técnicas bdsicas
de los sistemas inteligentes y su aplicacion prdctica

Médulo teleoperacion:

i)}  RO.T0.386, Tener la capacidad de aplicar nuevas tecnologias de comunicaciones vy
dispositives de inferfaz humana en aplicaciones de telerobdtica.

30. Los €jes en los gue se basa el plan de estudios de la Licenciatura en Ingenieria Robdtica son
los siguientes:

a) Eje de ciencias bdsicas: asume las competencias que denotan conocimientos y
habilidades de matemdticas, fisica y guimica. Estas competencias habilitan al estudiante
a poseer herramientas que le permitan el razonamiento ldgico matemdtico para el
modelado, asi como comprensidn de los fendmenos naturales, andlisis y resolucion de
problemas;

(EEE b) Eje de ciencia y tecnologia: comprende competencias que aportan conocimientos y

g 9 habilidades de técnicas y metodologias provenientes de distintas disciplinas para la

e B solucién de problemas relacionados con la Ciencia vy la Tecnologia;

ST c) Eje del Grea de gestién y sociedad: agrupa un conjunto de competencias orientadas a
o DALAJARA comprender el impacto del enforno econdmico, asi como aguellas habilidades
l;ffE'e?%Efsgnﬁﬁueasmmln humanisticas, éficas, sociales e individuales que absorben el estudio de teorias,

conceptos y soluciones elementales enfocadas al andlisis de la problemdtica social y
humanistica de un mundo globalizado, vy
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d) Eje de habilidades comunicativas: comprende un conjunto de conocimientos y
habilidades que fortalecen el desempefio de nuestros egresados en dreas de Ciencia e
Ingenieria, donde se incluyen las capacidades de comunicacion oral v escrita, v el
conocimiento de unda segundd lengua.

El proyecto modular se construye d partir de los conocimientos y habilidades desarrollados por
el estudiante durante su formacién acadéemica, y se centra en la resolucion de un problema
especifico del dmbito de la ingenieria y la ciencia. Este proyecto se apoya en las unidades de
aprendizaje que incluyen seminarios de integracion y laboratorios abiertos. Los seminarios de
integracion estan orienfados a fortalecer las estrategias de investigacion, mientras que los
laboratorios abiertos se enfocan en los procesos de desarollo fecnoldgico, Ambas unidades
de aprendizaje estdn disefadas para proporcionar un apoyo efectivo en el desarnollo del
proyecto modular a lo largo de toda la trayectoria académica del estudiante.

El plan de estudios de la Licenclatura en Ingenleria Robdtica se integra por 52 unidades de
aprendizaje que cormesponden a 344 créditos, agregando la formacion integral que aporta 4
créditos, las practicas profesionales con 20 créditos y el proyecto modular con 3 créditos para
dar un total de 371 créditos. Se organiza en las dreas de formacion bdsica comun, bdsica
particular obligatoria, especializante obligatoria v optativa ablerta. En esta Ultima area de
formacion, se definen los mddulos orientadores que integran competencias profesionales
encaminadas a la profundizacion de conocimientos y de habilidades sobre un subcampo de
la Ingenieria en Robdtica.

La tutoria y la asesoria serd un elemento bdsico en la formacion profesional de los estudiantes
durante su trayectoria universitaria para brindar a traves del acompanamiento, respuestas a
sus necesidades; apoyo desde los primeros ciclos, vinculando siempre las habilidades propias
de la formacion y la adquisicién de estrategias de aprendizaje; ofrecer recursos adicionales
que permitan al estudiante apoyarse en diversos asesores disciplinares y metodoldgicos que
atiendan sus dudas por materia v la direccion de los trabajos de titulacion. Se identifican
distintos fipos de tutoria:

a) Individual. Consiste en la afencion personalizada a un estudiante por parte del tutor que
lo acompanard durante su trayectoria escolar, a fin de mejorar sus condiciones de
aprendizaje, desarollar valores, actifudes, hdbitos y habilidades gue contribuyan a la
integridad de su formacion profesional y humana;

b) Grupal. Se brinda atencién a un grupo de estudiantes, cifra que podrd variar segun la
poblacién a atender, Es importante sefalar que se recurrird a esta forma de tutoria para
fratar asuntos generales que competan al grupo, pero estard también orientada
detectar los casos que requieran atencion individualizada. La tutoria grupal podrd
utilizarse como estrategia inicial para la atencidon de estudiantes a su ingreso a la
Universidad, o en instancias con insuficiente nimero de docentes para atender a una
numerosa poblacién estudiantil y,

c) Entre pares. Se constituird por diadas en las que uno de los miembros ensefiard al otro a
solucionar un problema, completar una farea, aprender una estrategia, dominar un
procedimiento, etc., denfro de un programa previamente planificado vy visado. La
aplicacion de este tipo de tutoria se hard en el dmbito de la ensefanza-aprendizaje entre
alumnos, de tal forma que se recurird a ella para apoyar la funcidn de los profesores-
tutores, aprovechando las capacidades de estudiantes sobresglientes de los ultimos
semestres, previamente capacitados en el tipo de tutoria que imparidn,
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La institucién ha previsto que la tutoria se podrd readlizar en diferentes momentos de la
trayectoria escolar del estudiante: la primera, al inicio (tutoria de induccién); la segunda;
durante el desarrollo de su actividad estudiantil (futoria de trayectoria); y la tercera, ya para
concluir su etapa escolarizada (tutoria de egreso).

La flexibilidad en la Licenciatura en Ingenierfa Robotica ofrece a los estudiantes la oportunidad
de personalizar su frayectoria académica, permitiendoles elegir unidades de aprendizaje
dentro de la Red Universitaria o en universidades nacionales e infemnacionales. Esta capacidad
de adaptar su formacién a infereses y necesidades especificas fomenta la autorrealizacion y
la adaptabilidad, cualidades cruciales en un entomo profesional en constante cambio.
Ademds, la flexibilidad facilita la movilidad estudiantil, permitiendo el acceso a experiencias
educativas diversas. Los estudiantes pueden participar en actividades de extension,
vinculacién y difusion, y cursar unidades de aprendizaje en otros programas educativos del
mismo nivel y modalidades variadas, fanto en centros universitarios de la Red Universitaria
como en instituclones de educacion superior a nivel nacional e infemacional. Este enfogue
asegura gue la formacidn esté alineada con problematicas actuales, entomos economicos,
sociales y culturales especificos, y tendencias emergentes.

Entender la innovacién como un proceso social, multidimensional vy paricipativo permite
identificar nuevas tendencias en la educacién y en sus entornos de aprendizaje. Ademds,
facilita la implementacién de procesos académicos y administrativos flexibles gue fomenten
la internacionalizacién vy la vinculacién entre los diversos actores del ecosistema educativo,
Esto tiene como finalidad promover el intercambio de conocimientos y experiencias a nivel
global.

La Universidad de Guadalajara ha infegrado una dimension internacional, intercultural y global
en sus planes de estudio para lograr la ensefianza de un segundo Idioma. Pone especial
énfasis en el desarnollo de competencias linglisticas adicionales al espanol, particularmente
en inglés, El sistema de competencias del CUCE| considera la habilidad para comunicarse en
segundo idioma (AIS/ACM/IEEE C.25), por considerarlo un aspecto de relevancia creciente en
un entorno globalizado y en constante evolucion.

Laos practicas profesionales se constituyen como una estrategia institucional para integrar
exitosamente a los egresados en el ambito laboral y profesional, se encuentran incluidas de
manera esencial en el curriculo académico de la Licenciatura en Ingenieria Robética. Son el
medio para que el estudiante desarrolle actividades formativas de cardcter laboral, en alguna
organizacion receptora del sector publico o privado, donde el estudiante conoce las
tendencias que el sector demanda y enfrenta situaciones reales de trabajo que contribuyen a
consolidar las habilidades y capacidades adquiridas en el aula. A través de las prdcticas
profesionales los estudiantes desarollan la copacidad (C.PP.20) para conectar teoria vy
habilidades aprendidas en la academia a hechos reales explicando su pertinencia y utilidad.
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38. En la Universidad de Guadaldjara el servicio social es obligatorio y se gjustard segun lo
indicado en el Reglamento General para la Prestacion y Acreditacion de Senvicio Social de la
Universidad de Guadalajara. El servicio soclal es la actividad formativa v de aplicacion de
conocimientos que de manera temporal y obligatoria realizan los alumnos o pasantes de la
Universidad y de las instituciones que imparten programas educativos con reconocimiento de
validez oficial de estudios, en beneficio de los diferentes sectores de la sociedad. Tiene como
objetives principales extender los beneficios de la educacién, la ciencia, la tecnologia, v la
culturg a toda la sociedad, enfocdndose especiclmente en los grupos mds vulnerables.
Ademds, busca culfivar en los participantes una conciencia de senicio, solidaridad vy
compromiso hacia su comunidad. Se promueve activamente la participacion en la resolucion
de problemas pricritarios a nivel estatal y nacional, fomentando actitudes reflexivas y criticas
ante la realidad social. Este programa no solo contribuye a la formaciéon académica de los
estudiantes, sino gque también les ofrece la oportunidad de aplicar, verificar y evaluar sus
conocimientos y habilidades, fortaleciendo asi la vinculacidon de la Universidad con la
sociedad.

39. La extensién y vinculacién son esenciales para el fortalecimiento de la Licenciatura en
Ingenieria Robdtica, ya que amplian el alcance del aprendizaje mds alia del aula y formentan
una conexién directa con la comunidad vy el sector productivo. A fravés de actividades de
extension, los estudiantes tienen la oportunidad de aplicar sus conocimientos en contextos
reales, participando en proyectas comunitarios, semvicios sociales y actividades culturales que
enriquecen su formacion integral. La vinculacion con empresas, instituciones y organizaciones
permite la creacién de redes de colaboracion, ofreciendo a los estudiantes acceso a
précticas profesionales, pasantias y oportunidades de empleo en el campo de la robdtica.
Para la vinculacion del programa educativo, el CUCEI ademds de los convenios institucionales
con que cuenta, ha readlizado gestiones con organismos publicos, privados y no
gubemamentales respecto a los compromisos para futuros acuerdos para las practicas
profesionales, el servicio social v la formacion integral, propio del Centro Universitario, La
extension vy vinculaciéon fortalecen la relevancia y calidad del programa  educativo
beneficiando tanto a los estudiantes como a la comunidad.

40. La planta docente se regula por el estatuto del personal académico de la Universidad de
Guadalagjara. El Departamento de Innovacion Basada en la Informaciéon y el Conocimiento y
la Divisién de Tecnologias para la Integracién Ciber-Humana cuentan con un total del102
profesores de los cuales 47 son de tiempo completo v 40 son de asignatura.

41. En cuanio a la infraestructura y equipo necesarios para la operaciédn del plan de estudios de
la Ingenieria Robdtica, el CUCEI cuenta con:

+  lLaboratorios de Sistemas Inteligentes,

»  Laboratorios de Sistemas Inteligentes: Robdtica Movil,

* Laboratorio de Programacién e Innovacion Movil,

* Laboratorio de Adquisicién de Sehales y Andilisis Inteligente de Datos (LASAID),
UNIVERSIDAD OE GUADALMARE  ®  Laboratorio de Innovacién y Desarrollo Tecnoldgico (iLabTD),

H. CONSEJO GENERAL UNIVERSITARIO » Laboratorio de [n\feﬂTOfeS,

+ Laboratorio de Robots Manipuladores,

a Laboratorio de Control de Robots, y

«  Aceno Bibliotecario. a : %ﬂ\ / ‘
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La Universidad de Guadalajara cuenta con una red de biblictecas para consulta de profesores
y estudiantes, esta red de bibliotecas son Centros Integrales de Documentacion en cada
centro universitario de la Universidad de Guadalajara, el de CUCEl cuenta con instalaciones
adecuadas y un acenvo bibliogrdfico de 35,131 titulos, con 113,782 volimenes, ademds de
contar con un drea especializada en revistas cientificas, tesis y fondo histérico,

«  Dentro de las instalaciones del Centro Integral de Documentacion del campus se cuenta
con:

L] Salas para consulta intemna,

20 mesas de trabgjo,

Mds de 450 asientos,

Cubiculos para trabajo grupal,

Aulas multimedia,

Area de trabajo general,

Cubiculos individuales de estudio con computadora,

*»  Cubiculos de trabajo cerrados para aproximadamente 6 personas con sillas, mesas
y pintarrén,

= Conexién a intemet inaldmibrico,

= Préstamos de equipos de computo y portdtiles, entre otros.

= El centro de auto acceso es un espacio propicio para el aprendizaje de idiomas,
ofrece sus servicios a toda la comunidad del centro universitario para idiomas como
inglés, francés, alemdn entre otros.

. Recursos en Linea:

Los profesores que forman parte de la planta docente del Departamento de Innovacion
Basada en la Informacion y el Conocimiento implementan diversos recursos en linea como lo
son:

Pdginas personales,

Ambientes Virtuales de Aprendizaje:

Divecmoodle

Moodle institucional; http://moodle2.cucei.udg.mx

42. Con la reestructuracion del plan de estudios de la Licenciatura en Ingenieria Robdtica, se
requerird de la implementacién de un programa de formacion que prepare al personal
docente para el conocimienfo de este plan de estudios y en las estrategias pedagogicas
acordes al modelo por competencias con un enfoque modular mixto propio del Centro

URIVERSIDAD Dt Guanacasars Universitario v las diversas modalidades educativas. El CUCEI fomentard la capacitacion
H. CONSEIO GENERAL UHIVERSITA). continual para profesores con la finalidad de que obtengan conocimientos profesionales y la

</

oportunidad de actualizarse en dreas especificas:
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a) Superacién académica: formacion de profesiondles en posgrado; posgrados ligados a los
programas institucionales y de fortalecimiento de la calidad educativa a cargo de las
autoridades de la divisién vy del departamento; revision del dato de grado académico y su
prospectiva de medianc plazo; definicidén de las dreas de interés para el nuevo plan de
estudios; y proyeccion y gestion a cargo del director de la division v jefe del departamento;

b) Actudlizacién académica: cursosy estancias cortas en dreas de inferés para el nuevo plan
de estudios. El antecedente es el drea de especidlizacion de los académicos del
departamento y su interés por actualizar su formacion, El diagndstico, la proyeccién y la
gestion estardn a cargo del colegio departamental y el jefe de departamento y,

c) Capacitacién de profesores: en los rubros identificados durante el diagndstico y que
atiendan los requerimientos del nuevo plan de estudios; entre ellos, el perfil del profesor.

43. La evaluacién y actualizacién curricular del programa de la Licenciatura en Ingenieria
Robdtica se enfoca en determinar la congruencia entre los componentes curiiculares vy las
demandas del contexto social, asi como en asegurar la calidad del mismo en su
implementacion. Este plan incluye mecanismos para obtener informacion sobre la operacion
del plan de estudios, el desempefio de docentes, estudiantes, semvicios academicos,
infraestructura y recursos materiales. La evaluacién se realiza de forma periddica y por distintas
entidades, y se puede clasificar en evaluacién intema y evaluacion externa, esta Uitima
vinculaoda a procesos de acreditacion. Los resultados obtfenidos se crientan a la mejora
continua y a la adecuacién y cambios curiculares requeridos por el plan de estudios.

a) En la evaluacion interna, los departamentos, academias y coordinaciones supervisan
continuamente el cumplimiento de los programas educativos, de acuerdo con la
pertinencia de los enfoques curiculares y pedagodgicos, mientras que los estudiantes
proporcionan sus opiniones sobre la calidad de los profesores. Ademds, las entidades
académicas realizan un seguimiento de los egresados para garantizar la calidad del plan
de estudios, y

b) La evaluacion externa tiene como objetivo verificar la calidad del programa mediante
criterios establecidos por crganismos acreditadores.

44. La reestructuracién del plan de estudios del programa educativo de la Licenciatura en
Ingenieria Robdtica responde al compromiso de la Universidad de Guadalajara por ofrecer
una formacién académica pertinente, actualizada y de calidad. Esta propuesta busca
atender las transformaciones tecnoldgicas, industriales y sociales gue impactan el dmbito de
la automatizacion, la inteligencia artificial y la robdtica a nivel nacional, estatal y regional. La
actudlizaciéon del plan de estudios permitird fortalecer las competencias profesionales del
egresado, favorecer su insercion laboral y aportar significativamente al desarrollo del sector
productivo, de investigacion y de servicios, consolidando asi la misidn institucional de contribuir

al bienestar de la sociedad mediante programas educativos innovadores y socialmente

Pl relevantes.
UNIVERSIDAD DE GUADALAJARA
H. CONSEJD GERERAL l?ﬁ? vitud de los antecedentes antes expuestos, y torando en consideracion los siguientes:
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FUNDAMENTOS JURIDICOS

1. La Universidad de Guadalajara es un organismo publico descentralizado del gobiemno del
estado de Jalisco con autonomia, personalidad juridica y patimonio propios, de
conformidad con lo dispuesto en el articulo 1 de su Ley Orgdnica, promulgaday publicada
por el titular del Poder Ejecutivo local del dia 15 de enero de 1994 en el Periddico Oficial
*El Estado de Jalisco”, en ejecucion del decreto nimero 15319 del Congreso local.

1. Como lo seralan las fracciones |, | y IV de arficulo 5 de la Ley Orgdnica de la Universidad,
son fines de esta Casa de Estudio, la formacién y actualizacion de los técnicos, bachilleres,
técnicos profesionales, profesionistas, graduados y demds recursos humanos que reguiere
el desamollo socio-econémico de Jalisco: organizar, redlizar, fomentar y difundir la
investigacién cientifica, tecnolégica y humanistica; y coadyuvar con las autoridades
educativas competentes en la orientacidn y promocién de la educacion media supetior y
superior, asi como en el desarrollo de la ciencia y la tecnologia.

Il Es atribucién de la Universidad, segun lo dispuesto por la fraccion lll del arficulo 6 de la Ley
Orgénica, realizar programas de docencia, investigacion y difusion de la cultura, de
acuerdo con los principios y orientaciones previstos en el articulo 3o. de la Constitucion
Federal.

V. De acuerdo con el articulo 22 de su Ley Orgdnica, la Universidad de Guadalajara adopta
el modelo de Red para organizar sus actividades académicas y administrativas.

V. El H. Consejo General Universitario funciona en pleno o por comisiones, las que pueden ser
permanentes o especiales, tal como lo senala el articulo 27 de la Ley Orgdnica.

VL. Es atribucién del H. Consejo General Universitario conforme o establece el articulo 31,
fraccion VI, de la Ley Orgdnica vy el articule 39, fraccion |, del Estatuto General, crear,
suprimir © medificar carreras y programas de posgrado, asi como promover iniciativas y
estrategias para poner en marcha nuevas careras y posgrados.

VIL Es atibucidn de la Comision Permanente de Educaclién del H. Consejo General
Universitario, conocer y dictaminar acerca de las propuestas de los consejeros, del Rector
General o de los titulares de los Centros, Divisiones vy Escuelas, asi como proponer las
medidas necesarias para el mejoramiento de los sisternas educativos, los criterios e
innovaciones pedagdgicas, la administracion académica vy las reformas de las que estén
en vigor, conforme lo establece el articulo 85, fracciones | y IV, del Estatuto General.

La Comisién Permanente de Educacion antes citada, tomando en cuenta las opiniones
recibidas, estudiard los planes y programas presentados y emitird el dictamen
corespondiente —que deberd estar fundado y motivado-, y se pondrd a consideracion del
H. Consejo General Universitario, segun lo establece el articulo 17 del Reglamento General

UNIVERSIDAD DE GUADALAJARA i i i
B e de Planes de Estudio de esta Universidad.

Vi, Con fundamento en el ariculo 52, fracciones Il y IV, de la Ley Orgdnica, son atribuciones
de los Consejos de los Centros Universitarios, aprobar los planes de estudio y someterlos a

la aprobacion del H. Consejo General Universitario. /y\ //ﬁ/'
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IX. Que como lo establece el Estatuto General en su articulo 138, fraccion |, es atribucion de
los Consejos Divisionales, sancionar y remitir a la autoridad competente propuestas de los
Departamentos para la creacion, transformacion y supresién de planes y programas de
estudio en licenciatura y posgrado.

Por lo antes expuesto y fundado, esta Comision Permanente de Educacion tiene a bien proponer
al pleno del H. Consejo General Universitario los siguientes:

RESOLUTIVOS

PRIMERO. Se aprueba la reestructuracion del plan de estudios de la Licenciatura en Ingenieria
Robética, para impartirse en el Centro Universitario de Ciencias Exactas e Ingenierias, en las
modalidades escolarizada o mixta y bajo el sistema de creditos, a partir del ciclo escolar 2026 “A”,

SEGUNDO. El plan de estudios contiene dreas determinadas, con un valor de creditos asignados a
cada Unidad de Aprendizaije y un valor global de acuerdo con los requerimientos establecidos por
Area de Formacion para ser cubiertos por los estudiantes, y que se organiza conforme d la siguiente

estructura:
, Areas de Formacién Créditos %
Area de Formacion Bdsica Comun 131 35
Area de Formacion Basica Particular Obligatoria 74 20
Area de Formacién Especializante Obligatoria 118 32
Area de Formacién Optativa Abierta 48 13
Nimero minimo de créditos para optar por el titulo 371 100

TERCERO. Las unidades de aprendizaje comespondientes al plan de estudios de la Licenciatura en
Ingenieria Robdtica se describen a continuacion, por area de formacion:

UNIVERSIDAD DE GUAL tf..iﬁ\'r}f'-
H. CONSELD GENERAL UBRSITARID — A’/ 1
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Area de Formacién Basica Comuan

Unidad de . . Horas Horas Horas , -
aprendizaje Competencia Tipo Teoria | Practica Totales Creéditos Prerrequisitos
Precdlculo CG.B.66-A CT 40 40 80 8
Cdiculo diferenciale |~ g 468 T 40 40 80 8 Precdiculo
integral
Algebra lineal CG.B.66-E CT 40 40 80 8
Probaiblices y CG.B.66-F cr 40 40 80 8
estadistica
Logica Matematica CG.B.67-A cT 40 40 80 8
FURGGIMBHISE 40 Ce.Cl73 cr 40 40 80 8
programacion
Programacion Fundomentos de
estructurada Cig 2 <l 4 40 o g programacion
FRgieERGEE CB.FIS.288 cr 40 40 80 8
fisica
Mecdnica CB.FIS.215 cT 40 40 80 8 Fand T
de fisica
Electromagnetismo CB.FIS.290 CT 40 40 80 8
Induccidén VS.314/
universitaria G.308 ¢ 40 g 40 5
Historia de la tecnologia,
el arte y la socledad GS.H.273 T 0 40 40 3
Andlisis de problemas
globales del siglo XXI* G5.H.274 cr 40 40 80 0
Ciencia y
sustentabilidad @8H.275 1 g i &0 e
Innovacién tecnoldgica y
srnEreniiento CE.S1.211 T 0 80 80 5
Ecuaciones Cdlculo diferencial
difsranciales CG.B.66-C CT 40 40 80 8 e Integrl
MaISPINGLS CGB.67-B cr | 40 40 80 8 Logica
discretas Matemdtica
T upEgnnes CE.TINF.96 cT 40 40 80 8
inteligencia artificial
Adm:mstrcxmon de CE.IE.301/
negomos CE.MA.57 i ¢ o 80 B
1 ,ﬁ-a“"' infegral FI.342 0 0 64 4
Y37 ] [Frotales 600 840 1504 131

www.hcgu.udg.mx
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Area de Formacién Bésica Particular Obligatoria

Unidad de : : Horas Horas Horas £l i
apraHalEls Competencia Tipo Tooria | Préetica Totales Créditos Prerrequisitos
Fundamentos de
Estructura de datos S1.8.95 CT 40 80 120 10 BROGIOIGEIoN
Andilisis de algoritmos CE.CC.201 CT 40 40 80 8
Ciencia de decisién RO.SI.353 CT 40 40 80 8
Robdtica movil C.UAL.20 CT 40 40 80 8
Diseno de}ele‘menfos CUALTT cT 10 40 80 8 Fundcmenfos
de maguinas de fisica
Electrdnica analogica DE.21-A CT 40 40 80 8
Redes para circuitos DE.25/
slectiénicos DE .29 c 0 A 40 .
C.UAL. 16/
Sensores y actuadores CUAL17 CT 40 40 80 8
Automatizacion RO.HC.360/ Electronica
electiénica RO.HC.359 & 40 48 & g analdgica
Totales: 360 400 760 74
GADAL mﬂn
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Area de Formacién Especializante Obligatoria

PIENSAY @

UNIVEHSIDAE
H. CONSE.J0 GENERAL URVERGTAR

{'f:'fu‘_:“'l

Unidad de . . Horas Horas Horas i -
. Competencia Tipo i s Créditos Prerrequisitos
aprendizaje Teoria | Practica | Totales
Programacion de SE.Q3/
sistemas embebidos SE.87 T 40 40 80 8
Sistemas robdticos |A.343 CT 40 40 80 8
Seflas e selem C.UAL.18 T 40 40 80 8
roboticos
FAFIoe Oe C.UPC.272 T 40 40 80 8
control lineal
Coniiol entempa C.UAA.12]T T 40 40 80 8
discreto
- C.UAL.19/ .
Control multivariable C.UAA.134 CT 40 40 80 8
Sistenas no lineales | C.UAA.123 cT 40 40 80 8 Control
multivariable
Procesamiento
digital de sefales Cl.205 GT 40 40 80 8
Control de robots C.UAA.120 CT 40 40 80 8
Seminario integracion G.306/
profocolo G.311 3 2 <0 ) 4
Seminaro Integracion: G.309/ Semninario
desanslo G.321 S 20 40 60 6 in;«;eogtglézoki}g
Seminario integracién: G.312/ seminario
R S 20 20 40 4 infegracion:
comunicacion E.J.328 desarnolio
Laboratorio abierto: G510
- Cé‘li_%%%l L 0 40 40 3
) . . G.313/
Laboratorio a!:?leﬁo. oL 332/ L 0 40 40 3
construccion GL.333
\ ; ©.313/ Laboratorio
quorotﬁg% gfieﬂo. GL332 L 0 40 40 3 ablerto:
L P GL.333 construccion
T H.1.324/H.1.326/
..... ecto modular 0 0 0 3
,5,1» X C.340/C.341
¢ 4% Practicas
’F}f Ao C.PP20 0 0 320 20
= BB;DALAAQIaIes 420 560 1300 118

14
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Area de Formacién Optativa Abierta
Médulo Biorobética

Unidad de . ; Horas Horas Horas g e
aprendizaje Competencia Tipo Teoiic | pigictica Totales Créditos Prerrequisitos
. Senales en
Principios RO.BI.371 M 40 40 80 8 sisternas
bioroboéticos £y
roboticos
Sistermas Principios
bioinspirados BOEI372 M W 4 s 8 biorobdticos
Robética suave RO.BI373 M 40 40 80 8 AL
biocinspirados
Totales: 120 120 240 24
Médulo Robdtica industrial, de servicio y mévil
Unidad de 2 ; Horas Horas Horas . i
aprendizaje Competencia Tipo Yool | Bfichica | Toldles Creditos Prerrequisitos
Robdtica industrial RO.RI.375 M 40 40 80 8 Mocasarmienio
digital de senales
Inteliganel RO.RI.376 M 40 40 80 8 Raacicn
computacional industrial
Sistemas autdénomos RO.RLL77 M 40 40 80 8 Inteligencia
computacional
Totales: 120 120 240 24
Médulo Robética cognitiva
Unidad de ; : Horas Horas Horas 4 i .3
aprendizaje Competencia Tipo Teoria | Practica | Totales Créditos Prerrequisitos
Sistemas robdticos Fundamentos de
infe”genfes RO.RC.378 M 40 40 80 8 inteligencia artificial
Sistemas cognifivos Sisternas robdticos
bara robots RO.RC.379 M 40 40 80 8 R o
Pl it Sistermas cognmvos
Robdtica cognitiva .538 M 40 40 80 8 e Tt
Totales: 120 120 240 24
UNIVERSIDAD BE GUADALAJARA ﬂ\ P
H. CONSEJO GENERAL UNIVERSTARD
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e

L]
>
&
FIPn
&
5

Unidad de . ; Horas Horas Horas o i
Pr——— Competencia Tipo Toord | Préctica | Totales Creditos Prerrequisitos
Fundamentos de
Control inteligente RO.CI.381 M 40 40 80 8 infeligencia
artificial
Control ’neuroncl y RO.CIL.382 M 40 40 80 8 Control inteligente
difuso
Aprendizaje Control neuronal y
e RO.CI.383 M 40 40 80 8 difuso
Totales: 120 120 240 24
Médulo Teleoperacion
Unidad de - - Horas Horas Horas § .
aprendizale Competencia Tipo Teoria | Practica Totales Creéditos Prerrequisitos
Redes para sistemas Senales en
roboticos RJENDRE M 40 40 80 8 sistemas robdticos
- o Redes para
Ubicuidad robdtica RO.TO.385 M 40 40 80 8 PR ——
Interaccion humano- RO.TO.386 M 40 10 80 8 UbICL'JIFZIOd
robot robdtica
Totales: 120 120 240 24
Médulo Tecnologias emergentes
Mt e Competencia | Tipo | Horas | Horas | Horas | o .o | prerrequisito
aprendizaje P P Teoria | Practica Totales i
Tearsiogios C.IE M 40 40 80 8
emergentes |
Tecnologias CIE M 40 40 80 8 Tecnologias
emergentes |l emergentes |
Tecnologias CTE M 10 10 80 8 Tecnologias
emergentes lll emergentes ||
i Totales: 120 120 240 24
S Tipo: C= Curso, T= Taller, CT= Curso Taller, S= Seminario L=Laboratorio, M=Mddulo.
) w- La descripcién de las competencias sefialadas en las unidades de aprendizaje, la practica
rffi» profesional y el proyecto modular, estdn contenidas en el proyecto académico que sustenta la
. reestructuracion de este programa.

UNIVERSIDAD DE GUADALAJARA
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CUARTO. Para acreditar el drea de Formacién Optativa Abierta el estudiante deberd elegir dos
médulos de la oferta disponible en el plan de estudios, que acreditard mediante la aprobacion
de las tres unidades de aprendizaje que conforman cada uno.

El mddulo de tecnologias emergentes deberd ser disefiado por el departamento y sus academias;
y permitiré ofrecer opciones de formacién a traves de competencias profesionales que pueden
ser de orden internacional, nacional o definidas por la Institucion y cuyo planteamiento sed integral,
posea secuencidlidad en su disefo y estén alineadas con los requerimientos de desarrollo
cientifico o profesional, las necesidades regionales y de acuerdo con las fortalezas académicas
del Centro Universitario,

Los mddulos serdn ofertados por la coordinaciéon, previo andlisis de la capacidad academica,
infraestructura y equipamiento.

El estudiante podrd cursar médulos de otros programas educativos basados en competencias con
un sistema modular mixto, oferfados en el Centro Universitario, en ofros Centios de la Red
Universitaria o en ofras instituciones de educacién superior nacionales o exiranjerds, siguiendo la
estrategia y el procedimiento establecidos por el Departarmento y la Coordinacion del programa
educativo, pero sin necesidad de cubrir el prerequisito de la primera asignatura del médulo
elegido, siempre y cuando exista una competencia equivalente de ingreso al modulo.

QUINTO. Durante su trayectoria académica, el estudiante deberd realizar un Proyecto Modular.
Este proyecto podrid ser interdisciplinario, transdiciplinario o multidisciplinario, y deberd aplicarse a
un problema relevante en el dmbito de la robdtica. El proyecto se enfocard en aplicar los
competencias adquiridas a lo largo de la formacion académica, con un enfogue colaborativo y
orientado al desarrollo sustentable, no siendo obligatorio que esté vinculado @ un mddulo
especfifico.

El proyecto modular podrd realizarse de manera individual © en equipo. Todo proyecto deberd
contar con un asesor asignado, y el Coordinador de la carrera solicitard el apoyo del Jefe de
Departamento para asegurar €l numero suficiente de asesores para estos proyectos. Este proyecto
se soportard en las Unidades de Aprendizaje de los Seminarios de Integracion v Laboratorios
abiertos y contard con 3 créditos que se aplicardn al Proyecto modular infegrado en el drea de
formacion especializante obligatoria.

El Departamento v la Coordinacién del programa educativo disefaran las estrategias para dar
seguimiento al desarollo y evaluacion del proyecto modular.

Con el fin de promover la titulacidn, el estudiante podrd presentar su proyecto ante el Comité de
Titulacion de la camrera, quien evaluard si cumple los requerimientos de alguna de las modalidades
de titulacion.

) Guw“mﬂ%EXTO. Para la implementacion y operacién del Laboratorio abierto: diseno, Laboratorio abierto:
lﬂ"c“u%e@?ﬂ%?nesnuhav’sasnamonsiruccién y del Laboratorio abierto: pruebas, el Deparfamento v la Coordinacion de carrera
disefiardn los estrategias y realizardn las gestiones conespondientes con las autoridade

competentes.
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SEPTIMO. La formacién integral (competencia FI.342) serd acreditada mediante actividades que
el estudiante elija en los campos de las disciplinas arfisticas, actividades deportivas, actividades
de formacién de pensamiento critico, ciencias econdmicas administrativas, sociales,
humanidades, estudios liberales, temas de igualdad de género, cultura de la paz, formacion de
ciudadania, sustentabilidad, medic ambiente, activacion fisica, habilidades socioemocionales, vy
demds dreas contempladas en el plan de formacion integral del Centro Universitario. Estas
actividades podrdn cursarse en cualquier Centro Universitario de la Red, o en Instituciones de
educacidn superior nacionales o extranjeras, previa autorizacion de la Coordinacion del programa
educativo.

El estudiante deberd acreditar 16 horas por cada crédito hasta completar 4 créditos sumados y
acreditados en el drea de formacidn bdsica comun,

OCTAVO. Con fines de movilidad, los estudiantes podran cursar unidades de aprendizaje de
cualquier drea de formacién, estancias, y ademds actividades académicas pertenecientes a
ofros programas de educacion superior que la red universitaria les ofrezca, o en cualquier institucion
de educacion superior, nacional o extranjera, previa autorizacion del Coordinador del programa
educativo y de conformidad con los convenios establecidos por el Centro Universitario.

NOVENO. Los estudiantes recibirdn apoyo tutorial por parte del Centro Universitario, para Ia
planeacién de sus estudios y la mejora de su proceso de aprendizaje, desde el ingreso al programa
educativo hasta su finalizacién. La tutoria se considerard como un programa de apoyo que
promueve la formacién de los estudiantes a través del acompahamiento académico vy Ia
orientacion, asi como la asesoria disciplinar y metodoldgica.

DECIMO. Los requisitos de ingreso serdn los establecidos por la normatividad universitaria vigente.

DECIMO PRIMERO. Los estudiantes acreditardn la practica profesional con al menos 320 horas
con un valor de 20 créditos, los cuales se encuentran integrados al Area de Formacién
Especializante Obligatoria, aplicadas en una organizacion, empresa o institucion del sector publico
o privado, asi como institutos y centros de investigacion, o a través de su parficipacién en proyectos
de investigacion, con o sin remuneracion en funcién de las caracteristicas de la entidad receptora
en un tiempo mdximo de 12 meses en dos ciclos escolares. El estudiante deberd conocer las
particularidades previo a su registro e inicio de la practica profesional.

Los requisitos para que el estudiante del programa de la Licenciatura en Ingenieria Robdtica pueda
iniciar el proceso de sus practicas profesionales son:

a) Seralumno activo de conformidad con la normativa;

b) Tener al menos el 50% de los creditos registrados en el sistema escolar;

c) Contar con seguro soclal de alumno (IMSS);

d) Tener carta de aceptacién por la entidad receptora y,

UNIVERSIDAD DE GUADALAJARA e) Acudir a la Instancia corespondiente del Centro Universitario, para su registro e inicio de
H.COHSEJD GENERAL URVERSTARD las practicas profesionales.

Los prdcticas profesionales se evaluardn enfocdndose en el desarollo de hablidades gue
permitan a los estudiantes resolver problemas planteados por la entidad receptora, asegurando el
cumplimiento de los objetivos formativos segun el plan de estudios y en el convenio especifico,

J@j & / P&gina 29 de 3@ /\ _, /,:;/A//—

Av. Judrez 976, Edificio de la Rectoria General, Piso's, Col. Centro C.P. 44100

www.hcgu.udg.mx Guadalajara, Jalisco, México. Tels. (33) 3134 2222, 3134 2200 Ext.12428




UNIVERSIDAD DE GUADALAJARA
H. CONSEJO GENERAL UNIVERSITARIO

Exp. 021
ST Dictamen Num. 1/2025/503

La evaluaciéon serd formativa, evidenciando la competencia del estudiante a traves de su
desempeno real en situaciones concretas, reflejando tanto su conocimiento tedrico como
préctico, y fomando en cuenta los criterios de evaluacion del profesor, asi como los resulfados
obtenidos y las dreas de mejora identificadas (C.PP.20).

El estudiante podrd disenar e implementar su proyecto modular para dar respuesta o resolver una
problemdtica identificada en la institucion, empresa u organismo donde realiza sus précticas
profesionales.

DECIMO SEGUNDO. El servicio social se readlizard conforme al Reglamento General para la
Prestacion y Acreditacién del Senvicio Social de la Universidad de Guadalajara.

DECIMO TERCERO. La duracién estimada del programa de la Licenciatura en Ingenieria Robdtica
es de 9 ciclos escolares a partir de su ingreso.

DECIMO CUARTO. Los requisitos para obtener el titulo, ademds de los establecidos por la
normatividad universitaria aplicable, es acreditar una segunda lengua correspondiente al nivel Bl
del Marco Comun Europeo de referencia para las lenguas, o su equivalente. Para facilitar el
cumplimiento de este requisito, el Centro Universitario pondrd a su disposicion programas pard
promover la acreditacion del idioma.

DECIMO QUINTO. El certificado se expedird como Licenciatura en Ingenieria Robdtica. El fitulo
como Ingeniera o Ingeniero en Robdtica, segin coresponda.

DECIMO SEXTO. Se aprueba la tabla de equivalencias entre el plan de estudios de Ingenieria
Robdtica aprobado bajo el dictamen numero 1/2014/276 v el plan de estudios que se aprueca
con el presente dictamen, anexa al presente dictamen.

Las unidades de aprendizaje gque no cuenten con equivalencia conforme a la fabla de
equivalencias, se someterdn a la revision de la Comisidn de Revalidacion de Estudios, Titulos y
Grados de cada Centro Universitarlo, de conformidad con la normativa universitaria vigente.

Los estudiantes que cursan el plan de estudios de la Licenciatura en Ingenieria Biomédica podran
solicitar, de forma excepcional por cambio de dictamen, su incorporacion al nuevo plan de
estudios del presente dictamen. La Coordinacién del programa educativo revisard las
equivalencias y las Comisiones de Revdlidacion de Estudios Titulos y Grados de los Centros
Universitarios avalardn el procese de cambio de plan de estudios de conformidad con la normativa
universitaria vigente,

nssuam_g",-‘u
DECIMO SEPTIMO. El costo de operacion e implementacion de este programa educativo serd con
cargo al techo presupuestal que tiene autorlzado el Centro Universitario, En caso de que se
: o ’ . . . .
U"WERSWBzmmwmxequ‘ercn recursos humanos excepcionales, serd necesario solicitarlos en los téminos de la

H, conselo GensaaL urERsmARKNOMMartividad universitaria,
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DECIMO OCTAVO. De conformidad a lo dispuesto en el Uliimo pdrafo del articulo 35 de la Ley
Orgdinica, solicitese a la C. Rectora General resuelva provisionalmente el presente dictamen, en
tanto el mismo se pone a consideracidon y es resuelfo de manera definitiva por el pleno del H.
Consejo General Universitario.

Atentamente
“Piensa y Trabaja”
“1925-2025, Un Siglo de Pensar y Trabajar”
Guadalagjara, Jal., a 28 de noviembre de 2025
Comisién Permanente de Educacién

tra. Karla Alejandrina Planter Pérez
Presidenta

J%ﬂulasehor > Mtro. Eduardo Gémez Sénchez

=70 DE BIONALTY
s =]

Mtro. César Antonig/Barba Delgadillo
Secretarig/de ACtgs y Acuerdos
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TABLA DE EQUIVALENCIAS

Ingenieria Robética

Licenciatura en Ingenieria

! Créditos Robética Créditos
Rletamenl/20]4/276 Plan de Estudios 2025
Programacion 8 FUBCIGIE DS 8
9 programacion
Métodos matemdticos | 8 Légica matemdtica 8
Métodos matemdticos |l 8 Cdlculo diferencial e integral 8
Métodos matemdticos |l 8 Ecuaciones diferenciales 8
RRCliSHIGG ¥ (RS 8 Probabilidad y estadistica 8
estocasticos
Redes para circuitos 8 Redes para circuitos 8
clectionicos electronicos
Algoritmia 8 Andilisis de algoritmos 8
Control | 8 Fundomer_ﬁos de control 8
lineal
Sistemas Inteligentes | 8 . Furjdamfantog de 8
inteligencia artificial
Procesamiento digital de 8 Procesamiento digital de 8
senales senales
Sistemas Inteligentes Il 8 Ciencia de decisién 8
Control Il 8 Control en tiempo discreto 8
Control Il 8 Sistemas no lineales 8
Robdtica movil 8 Robdtica maovil 8
Programacion de sistemas 8 Programacién de sistemas 8
embebidos embebidos
Control IV 8 Control de robots 8
Sisternas robdticos | 8 Sistemas robdticos 8

i
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